Conception d'l.H.M. pour ARDUINO

processing - { P.)

La carte arduino peur échanger des informations et réagir grace a des
commandes du IHM congue avec le logiciel Pour que cet communication soit
possible il faut charger le programme "StandardFirmata.ino".

voir les démos : https://www.youtube.com/playlist?
list=PLQmaR2Ym6LhNVxtEI-CJZBWN-DpyDVVijo
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- e Type de carte: "Arduino/Genuino Uno

Port: "COM9 (Arduino/Genuino Uno)"

Téléverser ce
programme dans la carte.
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Télécharger et Installer
I'application

http://moncoursdetechno.ovh/contents/rubriques/programmation/IHM

/pr ing_IHM_del.htm| l///

,/4

Cabler une DEL sur le port N°13.
Relier la carte de programmation a
l'ordinateur.

+=patte la plus longue de la del

--> port 13 (arduino)
-=patte la plus petite --> GND
(arduino)

Utiliser les boutons de I'lHM
et controler visuellement I'état
de la DEL dans la carte.

o J

Processing / ARDUINO L.Chastain Ac. Limoges - Janvier 2017



http://moncoursdetechno.ovh/contents/rubriques/programmation/IHM/del/processing_IHM_del.html
http://moncoursdetechno.ovh/contents/rubriques/programmation/IHM/del/processing_IHM_del.html
http://moncoursdetechno.ovh/contents/rubriques/programmation/IHM/del/processing_IHM_del.html
http://moncoursdetechno.ovh/contents/rubriques/programmation/IHM/del/processing_IHM_del.html



